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48V160V(66VI74V] 48V | 60V | 6.6V | 74V La. | Br. | HO.
S3016 A *34142 - *0.25 10,20 - - 60 31 16] 31 34 2BB 300 X X [ XX
$3102 A 3.7 [*4.6 - 10,25 ]0,20 - - 50| 28] 13| 30| 21 - 150 X X | XXX X
S3107 A 1,2 - - 10,12 - - 50 22 11| 20 9 - 150 X X
S3111M A 0.6 - - - 10,12 - - 60 22| 11| 20} 6.3 - 100 XX
S3114 A 16 [ 17 - - 0,10 | 0,09 - - 60| 22| 11] 20} 7.8 - 180 XX X
S3115 A 2,8 - - - 0,15 - - 60 28| 13| 30| 17 - 180 XX [ X X X
S3117 A 1.5 [ 1.7 - - 0,10 | 0,09 - - 60 22| 11| 23] 8.5 - 180 XX X
$3150 D 3,7 - - - 10,24 - - 60| 30| 11) 29 23| 2BB 150 X X | XXX
S3154 D 1,56 117 - - 0,10 | 0,09 - - 60 22| 11] 20} 7.9 - 180 XX X
S3155 D 2,0 - - - 0,16 - - 60 30 11] 29] 20 2BB 150 X XX [ XXX X
$3156 D 20 |24 - - 0,13 | 0,11 - - 60| 22| 11) 22} 93] 1BB 180 X X X XX| X XX
S3157 D 1,56 117 - - 0,10 | 0,09 - - 60 22| 11| 23] 8,5 - 180 XX X
S3171SB D X 3.7 - - 0,24 - - 60 30 11] 29| 21 2BB 180 X X X [ XX X X
= [S31728V. D |X XX} - 33 (3741 - 0,29 | 0,26 | 0,23 |60| 30| 11| 29| 20 2BB 180 X 045[80 | 2 [25]0 |100f Nor| Hold [Aus| Ein |Aus|3,0 | - X | XXX X] X
g S31738Vi D |X X X]_- 35139[43 - 0,20 | 0,18 | 0,16 |60 30 11] 29| 21 2BB__ |ohne X 0,45 (112] 2 | 25| 0 (100 Nor| Hold [Aus| Ein |Aus|3,0 | - XX
S31748V D |X XX - 3539143 - 0,20 | 0,18 | 0,16 |60 30| 11] 29| 20 2BB 170 X 0,45 (112 2 [ 25| 0 [100| Nor| Hold |Aus| Ein |Aus|3,0 | - X X [XX
$32708V D |X XX} - 2312630 - 0,13 | 012 | 0,11 |60 | 23] 12| 29| 16 2BB 200 X X 0,36 [128] 2 [ 25| 0 |100| Nor| Hold [Aus| Ein |Aus|3,0 | - XXX X | XX
S32708Vi D |X X X]_- 2312630 - 0,13 | 0,12 | 0,11 |60 23| 12| 29| 16 2BB__|ohne X X 0,36 (128 2 | 25| 0 (100 Nor| Hold [Aus| Ein |Aus|3,0 | - X _[XX X | XX
S3776SB D X[X] 20|24 - - 0,13 | 0,11 - - 60 22] 11| 22| 10 1BB 180 X 0,45 (176 4 [ 25| 0 [100| Nor| Hold |Aus| Ein |Aus|3,0 | - X X _|XX[ X X
S37778V. D |X XX} - 22 (2426 - 0,14 | 013 | 0,12 |60 | 22] 11| 22| 10f 1BB 180 X 0,45 [176] 4 [ 25| 0 |100| Nor| Hold [Aus| Ein |Aus|3,0 | - X X XX| X X
$9002 A 25131 - - 0,18 | 0,14 - - 60 31 16] 31 31 2BB 300 X X X X X X
S9071SB D X 3.8 |46 - - 0,15 | 0,11 - - 60| 36| 15| 29| 26| 2BB 195 XX X XX | X XX
$9650 D 36 |45 - - 0,14 | 0,11 - - 60| 36| 15) 29 26| 2BB 150 XX
S9670SV S9650 D |X X X]__ - 47 (50155 - 0,11 0,10 0,09 |60 36 15| 29| 24 2BB 150 0,30 |112] 1 5 | 0 [100| Nor| Frei |Aus| Ein [Aus|3,0 | - |XX
BLS153 D 55 - - - 0,15 - - 60| 36| 15| 29| 26| 2BB 200 X XX | X
BLS651 D 55170 - - 0,15 [ 0,12 - - 60| 36| 15) 29 26| 2BB 150 XX
BLS671SV. BLS651 D | X|X[X[X] - 6,7 174183 - 0,12 | 0,11 0,10 |60 33| 15| 27] 28 2BB 150 X 0,30 (80| 2 5 | 0 [100| Nor| Frei |Aus| Ein [Aus|3,0 | - |XX
BLS671SVi D | X|X[X[X] - 677483 - 0,12 | 0,11 | 0,10 J60| 33] 15| 27| 28| 2BB |ohne X 030[80] 2| 5 |0 |100[Nor| Frei [Aus| Ein |Aus|3,0 | - |XX
$3001 A 24130 - - ] *0.28 0,22 - - 60] 40| 20| 36| 45]1BB+1MB| 300 XX XX X X | X[X|] X X
$148 A 24130 - - ] *0.28 |0,22 - - 60] 40| 20| 36 44] 1MB 300 XX X | X X X | XX
S3003 A 32 141 - - 0,23 | 0,19 - - 60 40 20| 36] 37 - 300 XX X | X X X XX
$3004 A 32 |41 - - 0,23 [ 0,19 - - 60] 40| 20| 36 37 1BB 300 XX XX X X | XX
S$3151 D 3,1 - - - 0,21 - - 60] 41| 20) 36] 42]1BB+1MB| 300 XX X XX
S3073HV D [X X - 3,1135[39 - 0,20 10,18 0,16 |60 41 20 36] 41]1BB+1MB| 300 0,45 (144 1 | 25| 0 (100 Nor| Hold [Aus| Ein |Aus|3,0 | - XX X XX
$3010 A *5.2|6,5 - - ] *0.20]0,16 - - 60] 40| 20| 38] 41}1BB+1MB| 300 XX XX X X | X[X|] X X
S3014 A *5.2]16,5 - - ]*0.20 (0,16 - - 60| 40 20| 38| 41]1BB+1MB| 300 X XX X | X X X [ X[X] X X
S3050 D *5.216,5 - - *0.20 10,16 - - 60 40 20| 38] 49| 2BB 300 X XX| X X
S3051HV D |X - [95(10,0]105 - 0,21 10,19 0,17 |60] 40| 20| 38| 49] 2BB 300 X X XX XX X
S3470SV. S3050 D [X X|{X]_ - [80]86]96 - 0,14 10,13 0,12 |60| 40| 20| 38] 43] 2BB 200 X 0,45 (128 1 [ 40| 0 [100| Nor| Frei |Aus| Ein |Aus| - | - IXX| X X | X X
S31778V. D |X X X]__- 8,086 |96 - 0,14 10,13 0,12 |60 40| 20| 38| 45| 2BB 200 X 0,45 (128]| 1 | 40| 0 (100 Nor| Hold [Aus| Ein |Aus|3,0 | - XX
S3070HV D |X X - 525865 - 0,19 10,17 0,15 |60] 40| 20| 38| 49] 2BB 300 X 0,45 (128 1 [ 30| 0 |100| Nor| Hold [Aus| Ein |Aus |30 | - | X | X XX X X | X[X|] X X
S3071HV S3051HV_|D [X X - 195 (10,0(10,5 - 0,21 10,19 0,17 |60| 40| 20| 38] 49] 2BB 300 X 0,45 (128 1 [ 40| 0 [100| Nor| Hold |Aus| Ein |Aus |30 | - | X | X X | X XX X [ X[X] X X
S3072HV D |X X - 5215865 - 0,19 10,17 0,15 |60 40| 20| 38| 42]1BB+1MB| 300 0,45 (128 1 | 30 | 0 |100]| Nor| Hold [Aus| Ein |Aus|3,0 | - | X | X X | X XX X XX X X
83152 D 50 ([*6.3| - - ]0.22 *0.18 - - 60] 40| 20| 38] 41]1BB+1MB| 300 XX X X
S3305 A 71189 - - 17*0.25 {0,20 - - 60| 40| 20| 38] 47] 2BB 200 X XX XX
S9001 A 39152 - - 0,22 | 0,18 - - 60 40| 20| 36] 48| 2BB 300 XX X | X X X XX X X
$9072SB D X *7.087 - - ]170.13 ] 0,10 - - 60] 40| 20| 37] 57 2BB 200 XX| X XX XX XX X
S9151 D 9,5 - - - 10,19 - - 60| 40 20| 37] 50] 2BB 300 X XX X X X
S9155 D *11.0{13,8] - - *0.16 10,13 - - 60 40 20| 37| 61 2BB 300 X X XX X
1S9156 D *19.6{24,5| - - ] *0.21]0,17 - - 60]_ 40 0 7] 6 BB 00 X X XX X
S$9157 D - 1306 - - - 0,14 - - 60 4 1 7|7 BB 400 X X X1 X XX
S91778V. S9157 D [X X|{X] - [336]36,8{41.0 - 0, 0,12 0.11 |60 4 1 7] 74 BB 400 X X X[ X]0,36 [144] 1 5 | 0 [100] Nor| Hold [Aus | Ein [Aus[3,0 | - XX
|S3175HV D |[X X - 141[45]51 - 0, 0,17 0.16 |60 0 5] 25 BB 00 0,70 {144 1 [ 35| 0 [100| Nor| Hold |Aus| Ein |Aus|3,0 | - X XX | X
S3176SV D |X XX - 41145 |51 - 0,1 0,17 0.16 |60 20| 25) 27 2BB 00 X 0,36 |11 2 | 25| 0 |100]| Nor| Hold |Aus| Ein [Aus[3,0 | - X XX [ X
1S9070SB D [X X{X]_- 556,068 - 0,15 10,13 012 |60 20| 25| 32] 2BB 00 X 0,36 [12 1 5 | 0 [100] Nor| Hold [Aus | Ein [Aus[3,0 | - X XX | X X
S91728V. D |X X|X]|*5.3[/6,6]72][80]*0.11]0,10 [0,09 0,08 |60 4 0 5] 46 BB 00 X X 10,36 [19. 1 5 [ 0 [100] Nor| Hold |Aus| Ein [ Ein |3,0 | - XX
$9202 A *4.0[50 - - 17*0.27 (0,22 - - 60 4 0 6] 50 BB 00 X XX X X XX | XX
1S9206 A 9.5 - - - 10,19 - - 60 4 0 8] 53 BB 00 X X XX X XX X
$§9255 D 9,0 - - - 10,16 - - 60] 40| 20) 37] 55 2BB 300 X X X XX X
3 |S9370SV S$9351 D [X X|{X]_ - [13,8]15,0]16,8 - 0,13 10,12 0,11 |60 40 20| 37] 61 2BB 200 X X X[X]030[64| 4| 5 |0 [100|Nor| Frei [Aus|Ein [Aus| - | - [XX] X XX [ XX
= |S9352HV. D |X - [17,8119,6[22,0 - 0,075 0,07 0,06 |60 41 21| 37] 72 2BB 200 X X1 X XX XX
~ [s9353HV D |X - [17,8[19.6]22,0 - 0,075 10,07 0,06 |60) 41| 21] 37] 77 2BB 200 X Voll Alu X XX XX
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593725V [59352HV_|D [ X[ X[X|X|_ - [20.0]22.0|24.6] - Jo0.07 |0.065[ 0,06 [60] 41| 21| 37[ 70] 288 [200] X X_ [ X[ X]0.11 [144] 2 [ 10 ] 0 [100] Nor| Frei [Aus| Ein [Aus] - | - [XX[XX] [ XX[XX
593735V [59353HV_|D | x| X[ X| x| - [20.0][22.0[24.6] - |0.07 [0.065] 0,06 |60| 41| 21| 37| 76| 288 | 200 X _ [VoWlAl| | Xx|0.11 [144] 2 [ 10| 0 [100] Nor| Frei [Aus| Ein [Aus| - | - [XX|[XX| [ XX[XX
HPS-CB700 593735V [D | x| [X|x| - [42.0[450[49.0] - |0.09 |0.080] 0,08 |60| 41| 21| 38| 75| 288 | 200] X VollAlu| | x|0.11[ 60 | 2 [ 5 | 0 [100] Nor| Frei [Aus[Ein|[Ein| - | - XX
59405 A 58|72 - | - | 013 0,11 - -~ |eof 21] 20[ s8] s5] 28B | 200] X X XX XX [ xx [xx|__x
S9451 D 70]87] - | - | 012010 - — |60 40[ 20[ s7[ s6] 28B | 200] X X XX XX [ XX [Xx
59452 D 74192 - | - | 013 0,11 - — 60| 20| 20| 34| 50| 2B | 200 X X XX XX [ XX [XX
S9470SV___[59451 D [X| |X|X| 9.1 [11.4]12.5|13.8] *0.13 [0.11_[0.,10 | 0,09 |[60] 40] 20] 37] 54] 288 | 200] _ X % [0,25 [112] 1 | 8 | 0 [100] Nor| Frei |Aus|Aus|Aus| - | - [XX| X XX [ XX
595705V D [ x| |x[x|*5.3] 6.6 | 7.2 | 80| 0.11]0.10 [0,09 | 008 [60] 41] 20] 25| 43] 288 | 200] X x 0,25 [176] 1 | 10 [ 0 [100[ Nor| Frei [Aus|Aus| Ein | - | - [XX| X
59551 D *70]88| - | - | 014 011 - -~ |eol 21[ 20[ 25[ 25| 288 [ 200] x X XX| X
S9571SV___ |59551 D [ x| |x|x|*7.2] 9.0 | 9.8 [10.6] “0.14 [0.11_[0.,10 | 0,00 60| 41| 20| 25| 43| 288 | 200] X % [0.11 [ 96 [ 2 | 20 [ 0 [100[ Nor| Hold | Aus | Aus| Ein [3,0 | - [XX[ X
BLS171SV D x| |[x[x| - |96 [106[11.8] - [0.13 [041 | 0,10 [60] 40| 20| 35| 48] 2BB | 300] teiweise % 10,36 [112] 1 | 5 | 0 [100] Nor| Hold [Aus| Ein |Aus 3.0 | - XX | X
BLS1725V__|BLS172HV [D | x| [X|x| - [31.0]34,0]37.0] - 0,14 042 [ 0,11 |60| 41| 21| 38| 74| 2BB | 400|HyBrid+Mt| x | X | X |0,36 [128] 1 | 5 | 0 [100] Nor| Hold |Aus| Ein [Aus[3,0 | - XX
BLS1735V_ [BLS153__[D | x| [X|X| - |62 ]68|76] - |o012 011 [0.10 |60| 33| 15| 27| 28] 28B | 300] X 0,36 [112] 1 | 5 | 0 [100] Nor| Hold [Aus | Ein [Aus|3,0 | - XX__| XX X
BLS173SVi D x| |x[x|_ - |62]68|7.6] - 012 o011 o010 [60] 33| 15| 27] 28] 288 Johne] _ X 0,36 [112] 1 | 5 | 0 [100] Nor| Hold [Aus | Ein [Aus[3.0] - XX__| XX X
BLS174SV. D x| |x|X| - |7.8]88]96] - [0.11 [0.10 | o009 |60] 48] 27] 25| 53] 2BB | 300] teiweise % 0,36 [112] 2 | 5 | 0 [100] Nor| Hold [Aus| Ein |Aus|3.0 | - Querrud.
BLS1755V. D x| |x[x|_- [18.0[19.4]21.0] - [0.15 [0.13 |o0.12 |[60] 40] 20] 37] 66] 288 | 300] X X | x| x]0.36 [ 80 | 2 [ 5 | 0 [100] Nor| Hold [Aus| Ein [Aus[3.0 | - XX
BLS177SV. D x| |[x[x|_- [31.0]34.0[37.0] - [0.14 [042 |o0.1 |60] 41] 21] 38] 79| 288 | 400| HyBrid+Mt |Voll Alu| X | X 0,36 [128] 1 | 5 | 0 |100] Nor| Hold [Aus | Ein [Aus|3,0 | - XX
HPS-A700 _|BLS177sV [D | x| [X|x| - [63.0]68.0[74.0] - |0.15 013 [o0.12 |60| 41| 21| 39| s2| 288 | 400] x VollAlu| | x 0,36 [115] 1 | 5 | 0 [100] Nor| Hold [Aus| Ein [Aus[3.0 | - XX
BLS2725V__|BLS272HV [D | x| [X|x| - [10.6[11.2[120] - |o.10 009 | 0.08 |60| 40| 20| 37| eo| 288 | 300]  x x]0,20 [ 96 [ 1 | 5 | 0 [100]Nor| Hold [Aus| Ein |Aus 3.0 | - X XX_|_x
BLS2735V. D x| |[x[x| - [12.4[136[152] - [009 [0,08 | 007 |60] 41| 21| 38] 72| 2BB | 300 TitMu X__ | x| x]0,20 [128] 1 | 5 | 0 [100] Nor] Hold [Aus | Ein [Aus|3,0 | - X XX
BLS2755V. D x| [x[x|_- [12.4]136[152] - [009 [0,08 |007 [60] 41| 21| 38] 77] 28B | 300] TitMti |Voll Alu x[0.20 [128] 1 | 5 | 0 [100] Nor| Hold [Aus] Ein [Aus[3.0 | - X XX
BLS351 D *125[156] - | - | *0.16 [0,13 - - |60l 20[ 20[ 37[ e3] 288 | 200 x X[ x| X X XX [ Xx [Xx
BLS352 D ~12.4[180] - | - | 0.9 [0,15 - — |60 20[ 20[ 37[ e3] 288 | 200] x x| x| x X XX xx [xx
BLS371SV__|BLS351/359D | X | X|X | X|*12.6[15.8[17.2]19.0] *0.16 [0.13_[0.12 | 0,10 |60| 40| 20| 37| 63| 288 | 200] X X__| x| x]0.25 [ 80 | 4 [ 10 | 0 [100| Nor| Frei [Aus| Ein [Aus| - | - | X [XX| [ XX[XX
BLS3735V. D x| x| x[x|_- [31.0]34.0[37.0] - [0.14 [042 [o0.11 |[60] 41| 21| 38] 84| 288 | 250|Mti+ Edeist| X | x | X |0,11 [104] 4 | 5 | 0 [100] Nor| Hold [Aus[Aus| Ein | - | - XX
BLS451 D 85(106] - | - | 013 0,10 - -~ |60 20[ 20[ a7[ s8] 28B | 200] x X XX| X X_[XX
BLS452 D “11.2[14,0] - | - | “0.18 0,14 - — |60 20[ 20[ s7[ s8] 28B | 200] X X XX| X X_[XX
BLS471SV__|BLS451/459D | X | X|X| x| *8.5[11,4[12,5]13,8] “0.11 [0,09 [008 | 0,07 |60| 40| 20| 37| 57| 288 | 200]  x x[0.25 | 96 [ 2 | 5 | 0 [100| Nor| Frei [Aus| Ein [Aus| - | - [XX| X X_|XX
BLS551 D 74192 - | - [*013 0,10 - -~ [eol 21] 20[ 25] 4a] 28B [ 200] X X XX| X
BLS571SV_ |BLS551 D | X|X|X|x|*74] 9.4 [102]11.0] 013 [0.10 009 | 0.08 |60| 41| 20| 25| 21| 288 | 200 X x1025[ 96| 2 | 5 [ 0100 Nor| Frei [Aus| Ein [Aus| - | - [XX[ X
o [53306 A 19.2]24,0] - | - [-0.20]0.16 - -~ Jeo] 66] 30| 57] 126] 288 | 300 X XX[XX
3 [53306MG A 19.2[24,0] - | - | “0.20 (0,16 - — |eof e6] s0] s57] 130] 28B [ 300 X X XX| XX
$3170G D 70(85]| - | - |os7 |o47 - - |oo| 35| 16| 26| 26| 288 | 180 x Einziehfahrwerke
S3802 A 88|11,0] - | - | 070056 - — |75 _2a] 23] 3] 72| 28B [300] X X XX_|
59254 D 34] - | - | - Jooe - - — Is0[ 20[ 20[ 37| 49] 288 | 200 X Heck m. Gyro
& |s9257 D 20| - | - | - ]oos| - - - |so| 36| 15| 20| 26] 288 | 200 Hg?;g‘fg:o
g Heck m. Gyro
2 [BLs25188  [BLS251  |D x|x] 38| - | - | - |oos - - - |so| 40| 20| 37| eo|] 288 |300| x X x[0,08 | 64 | 8 | 10| 0 |100|Nor| Hold | Aus| Ein | Aus|3,0 | - Gvgﬁgi%;z%zo
2 GY430
S Heck m.
S [BLS2745V p |x| [x|x|] - [40|44|50] - o006 |0055|005]50] 40| 20| 37] 51| 288 | 300 x|0,11|144| 2 | 5 | 0 |100| Nor| Hold | Aus | Ein [Aus|3.0 | - GyroCGY750,GY701
GY520,GY430
Heck m.Gyro
BLs276sV  [BLs256HV [D x| [x|x| - [40|44|50] - |006 |0055] 005 |50] 40| 20| 37| eo| 288 |300| x X x|o.08| 72| 4 | 10| 0 |100|Nor| Hold | Aus | Ein [Aus|3.0 | - COESTA
GY611,GY601,GY520
GY430

*emechneter Wert

gelb: aktuelles Servo
u ht mehr lieferbar
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Parameter settings FUTABA S.BUS Digitalservos

Je nach Servo- oder Sendertyp sind ggf. nicht alle nachfolgend beschriebenen Funktionen verfligbar. Es werden
zu jedem Servo stets nur die verfligbaren Parameter in der Software angezeigt.

Die Programmierung erfolgt liber:

1. den S.BUS-Empfanger

2. den Programmer SBC-1

3. die S-Link Software mit dem USB-Adapter CIU-2 oder CIU-3
4. den S.BUS Anschluss (S.IF) des Senders

ID
Zeigt die ID des Servos an, welches gerade ausgelesen wurde. Dieser Wert kann nicht verandert werden

Totbereich (Dead band)

Legt den Bereich fest, in welchem das Servo nicht auf Signaldnderungen reagiert. Je kleiner der Wert, desto
eher beginnt das Servo bei einer Signalanderung wieder zu laufen.

Hinweis: Bei zu kleinem Wert ist das Servo pausenlos unter Strom, was den Stromverbrauch ansteigen lasst
und die Lebensdauer des Servo verkurzt.

Dampfung (Damper)

Das Bremsverhalten eines Servo kann hier beeinflusst werden. Wenn zum Beispiel bei

GroBmodellen das Servo aufgrund groRer Massetragheit zu Flattern beginnt, kann dieses Verhalten

gedampft werden. Dabei kann mit einem héheren Wert ein ,,Uberschiessen” des Servos iiber die Stopp -
Position verhindert werden, indem das Servo vor der Stopp - Position abgebremst wird. Ein niedriger Wert ldsst
das Servo bewusst libersteuern (wenig Dampfung), dafiir fihlt sich das Ansprechverhalten weniger trage an.
Vorausgesetzt alle anderen Parameter, wie Dead Band, Stretcher und Boost sind korrekt eingestellt, kann
dieser Wert erhoht werden, um das Aufschwingen zu unterbinden.

Hinweis: Ein hoherer Wert bedeutet gleichzeitig auch ein hoherer Stromverbrauch.

Softlauf (Smoother)
In Abhdngigkeit zu einer Signaldnderung kann der Servolauf sanfter gestaltet werden. Wenn
Sie extraschnelle Servoreaktionen bendtigen, sollte die Funktion jedoch auf ,Aus” gestellt werden.

Haltekraft (Stretcher)

Ein hoherer Wert bedeutet gleichzeitig auch einen héheren Stromverbrauch. Die Auswirkungen
auf das Servo sind die folgenden:

Ein hoher Wert bedeutet die Servoposition wird mit viel Kraft gehalten.

Ein kleiner Wert bedeutet die Servoposition wird mit weniger Kraft gehalten.

Hinweis: Ein hoherer Wert bedeutet gleichzeitig auch ein hoherer Stromverbrauch.

Startkraft (Boost)

Einstellung des Minimal-Stromes, mit welchem der Servomotor anlaufen soll. Wenn die

Funktion eingeschaltet und eine kleiner Wert eingeben ist, kann das Servo bereits bei kleinsten Signaleingaben
sanft anlaufen. Ein kleiner Wert bedeutet ein sehr sanftes Ansprechverhalten des Servos. Dies kann sich auch
wie ein groRer Totbereich anfiihlen.

Ein groRerer Wert bedeutet ein gréReres Drehmoment, das Servo reagiert sehr abrupt beim Anlaufen.

Boost AUS: Boost nur EIN bei langsamer Servobewegung (lbliche Einstellung).

Boost EIN: Boost ist immer EIN (flr extraschnelle Servoreaktion).

Kanal (Channel)
S.BUS System Kanal welchem das Servo zugewiesen werden soll. Wenn S.BUS nicht verwendet
wird, bzw. ein normaler Empfanger PWM Ausgang verwendet wird, spielt diese Einstellung keine Rolle.

Reverse (Reverse)
Hier kann die Laufrichtung des Servo umgekehrt werden.



Softstart (Soft start)
Ermoglicht ein sanfteres Anlaufen des Servos aus der Stopp - Position.

Neutral (Neutral)
Hier kann der Servomittelpunkt eingestellt werden. Eine grosse Verschiebung des Mittelpunktes
bewirkt einen ungleichen Servoweg in eine Richtung.

Stop-Mode (Stop mode)

Bestimmt den Servostatus bei Signalverlust. Im ,,Hold“ Modus wird das Servo unter Kraft in

seiner letzten bestimmten Position gehalten. Im ,Free” Modus ist das Servo ohne Motoransteuerung (ohne
Haltekraft).

Servogeschwindigkeit (Speed)

Drehgeschwindigkeit des Servo. Bei Verwendung mehrerer Servos kénnen hier die Geschwindigkeiten
abgeglichen werden. Die maximal mdgliche Geschwindigkeit eines Servos

ist jedoch technisch bedingt vom Hersteller gegeben und kann nicht héher gewahlt werden.

Servoweg (Travel Adjust)
Maximaler Servoweg fiir die linke und rechte Drehrichtung unabhédngig einstellbar.

Summer (Buzzer)

Wird die Stromversorgung eines Servos ohne ein Sendersignal eingeschaltet, wird ein Summerwarnsignal von
ca. 2,5 Hz vom Servo abgegeben.

Wird der Sender vor der Stromversorgung des Servos ausgeschaltet, ertont der Summer mit 1,25 Hz.

Der Sender wurde ausgeschaltet, bevor die Servos mit Strom versorgt wurden: Das Signal des Summers von ca.
1,25 Hz wird abgegeben als Warnung fiir einen Spannungsausfall des Servos.

Hinweise: Servostecker niemals einstecken oder entfernen wahrend die Empfangerspannung eingeschaltet ist.
Der Summerton wird durch Vibration des Servomotors erzeugt. Da Strom verbraucht wird und das Servo
Warme erzeugt, bitte Summer nicht Uber langere Zeit fortsetzen.

Servotyp (Typ) — nur bei T14SG, T18MZ (WC), FX22, FX32, T4PX (R)

Hier wird die Einstellung fiir ein ,Normales” oder ein ,Einziehfahrwerksservo” gewabhlt. In der Stellung ,,EZFW*“
wird automatisch 30 Sekunden nach Erreichen der Stoppposition der Totbereich erweitert. Dies reduziert den
Stromverbrauch in der zu haltenden Position. Erfolgt ein Signal zur Ansteuerung, so schaltet das Servo wieder
auf Normalmodus um und nimmt die neue Position ein.

Der Servo Typ ,,0.L.P.“ (Overload Protection Mode) dient als Sicherheitsfunktion. Falls ein Servo fir min. 5
Sekunden Uiberlastet werden sollte, schaltet das Servo IC die Spannung des Servomotors ab um einen
Servoschaden zu verhindern. Sobald das Servo keine Uberlastung mehr detektiert, arbeitet das Servo wieder
Normal weiter. Diese Funktion ist nur bei den neuen S.BUS2 Servos (SV Servos) nutzbar und nicht bei den
dlteren S.BUS Servos wie z.B.: S3171SB, S9071SB, S9072SB, S9074SB und S9075SB.Wichtiger Hinweis:Der
Anwender sollte genau priifen, fiir welche Steuerservos diese Funktion genutzt werden soll. Falls Sie z.B. fiir die
Querruder Servos genutzt wird und eine mechanische Uberlastung auftritt, kann dies gravierende Folgen zur
Steuerbarkeit des Modells haben. Standardeinstellung: Normal
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